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Sicherheitshinweise, die unbedingt beachtet wer-
den mussen, sind in dieser Betriebsanleitung mit
folgenden Symbolen markiert:

Les conseils de sécurité qui doivent impérative-
ment étre observés sont marqués des symboles
ci-contre dans le présent mode d’emploi:

The following symbols in the Operating Instruc-
tions indicate safety precautions which must be
strictly observed:

Geréte durfen nur fachgerecht entsorgt werden!
ﬁ Les appareils ne peuvent étre éliminés que de fagon appropriée!
The instruments must only be disposed of in the correct way!
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1. Erst lesen, dann ...

Der einwandfreie und gefahrlose Betrieb
setzt voraus, dass die Betriebsanleitung
gelesen und die in den Abschnitten

3. Befestigung
4. Elektrische Anschliisse
5. Inbetriebnahme

10. Sicherheitshinweise

enthaltenen Sicherheitshinweise beachtet werden.

Der Umgang mit diesem Gerat sollte nur durch ent-
sprechend geschultes Personal erfolgen, das das Gerat
kennt und berechtigt ist, Arbeiten in elektrischen Anlagen
auszufihren.

Bei einem Eingriff in das Gerét erlischt der Garantiean-
spruch.

2. Kurzbeschreibung

Der SINEAXM 561 /M 562ist ein programmierbarer Messum-
formermiteiner RS 232 C-Schnittstelle. Ererfasst gleichzeitig
1 bzw. 2 frei wéhlbare Messgrdssen eines elektrischen Net-
zes und verarbeitet sie zu 1 bzw. 2 galvanisch getrennten
analogen Ausgangsgrdssen.

Die RS 232-Schnittstelle am Messumformer dient dazu,
mittels PC und Software sowohl die Programmierung vor-
nehmen als auch interessante Zusatzfunktionen abrufen zu
kénnen.

Programmieren lassen sich, um die wichtigsten Parameter
zu nennen: alle tblichen Anschlussarten, die Messgréssen,
die Bemessungswerte der Eingangsgréssen, das Ubertra-
gungsverhalten fir jede Ausgangsgrosse usw.

Zu den Zusatzfunktionen z&hlen u.a.: die Anzeige und Auf-
zeichnung der Messwerte auf dem PC-Monitor mit Speicher-
und Auswertefunktionen, die Simulation der Ausgénge sowie
der Druck von Typenschildern.

3. Befestigung

Die Befestigung des SINEAX M 561 / M 562 erfolgt auf einer
Hutschiene.

O Bei der Bestimmung des Montageortes mus-
sen die «Umgebungsbedingungen», Abschnitt

D «56.1 Technische Kenndaten», eingehalten
werden!

Gehéause auf Hutschiene (EN 50 022) aufschnappen (siehe
Bild 1).

Bild 1. Montage auf Hutschiene 35 x15 oder 35x7,5 mm.

4. Elektrische Anschliisse

Elektrische Leitungen nach den Angaben auf dem Typenschild
des gelieferten Messumformers anschliessen. Beachten, dass
die Energierichtung und Phasenfolge eingehalten werden.

Unbedingt sicher stellen, dass alle Leitungen
beim Anschliessen spannungsfrei sind!
Drohende Gefahr durch hohe Eingangsspan-
nung oder hohe Hilfsenergiespannung!

O Es ist zu beachten, ...

D ...dass die Daten, die zur L6sung der Messaufgabe
erforderlich sind, mit denen auf dem Typenschild
des SINEAX M 561 / M 562 Ubereinstimmen

(-6 Messeingang, (5 Messausgang und —()
Hilfsenergie, siehe Bild 2)!
...dass der Widerstand im Ausgangsstromkreis bei
Stromausgang den Wert
15V
l [MA]
(I, = Ausgangsstromendwert)

R, max. [kQ]<

nicht liberschreitet, und bei Spannungsausgang
den Wert

UAN M
1 mA

(U, = Ausgangsspannungsendwert)

R, min. [kQ] >

nicht unterschreitet!

...dass die Messausgangsleitungen als verdrillte
Kabel und mdglichst rdumlich getrennt von
Starkstromleitungen verlegt werden!

Im Ubrigen landestibliche Vorschriften (z.B. fir Deutschland
VDE 0100 «Bedingungen Uber das Errichten von Stark-
stromanlagen mit Nennspannungen unter 1000 Volt») bei
der Installation und Auswahl des Materials der elektrischen

Leitungen befolgen!




Funktion Anschluss
Messeingang Wechselstrom IL1 1/83
IL2 4/6
© IL3 7/9
Wechselspannung UL1 2
uL2 5
uL3 8
N 11
Ausgénge *) Analog
- 15
G-> A + 16
- 17
Cogl + 18
Hilfsenergie  AC ~ 13
-0 ~ 14
DC - 13
14
RS 232 C Schnittstelle

*) M 561: Ausgang A
M 562: Ausgange A und B

Bei Hilfsenergie ab Spannungseingang erfolgt
der interne Anschluss wie folgt:

Anwendung (Netzform) Anschluss intern
Klemme / Netz
Einphasen-Wechselstrom 2/11 (L1-N)
Vierleiter-Drehstrom 2/11 (L1-N)
gleichbelastet
Alle Ubrigen (ausser 2/5 (L1-1L2)
Merkmal 9, Zeilen E, F und J)
A B
CCog
—‘ T —‘ -‘e— RS 232
=== _|
15 16 17 18 19 20
O0000O
OO00O0O0O0OO0OOOOOO
| |1 234567891011121314
TH?HHHTH?HHHHH
iy |l T T s | ls ~
o | l2 NG
Uty Uo U N

—» Messeingénge, je nach Messaufgabe

Messeingénge

Netzformen /
Anwendung Klemmenbelegung
®, @)
Einphasen- =
Wechselstrom-
netz L g
N % N %
D, @)
Vierleiter- H L1
Drehstromnetz L2 L2
gleichbelastet| 3 L3
I: L1 N N N
Bei Strommessung Uber L2 bzw. L3, Spannungs-
anschluss nach folgender Tabelle vornehmen: Stromwandler Klemmen 2 11
L2 1 3 L2 N
L3 1 3 L3 N




Messeingange

Netzformen /

gleichbelastet
I: L1

Anwendung Klemmenbelegung
60,
L
L1 L1
Dreileiter- L2 L2
Drehstromnetz | L3 L3

Stromwandler Klemmen 2 5 8
L2 1 3 L2 L3 L1
L3 1 3 L3 L1 L2

Bei Strommessung Uber L2 bzw. L3, Spannungsanschluss nach folgender Tabelle vornehmen:

®

o—T—
Dreileiter-
Drehstromnetz | - L L1
gleichbelastet | -2 L2 L2
Kunstschaltung | L3 L3 L3
U: L1 -L2
l: L1 Bei Strommessung Uber L2 bzw. L3, Spannungsanschluss nach folgender Tabelle vornehmen:
Stromwandler Klemmen 2 5
L2 1 3 L2 L3
L3 1 3 L3 L1
® ®
L T
u
Dreileiter- Lok
Drehstromnetz L1 ug }v
gleichbelastet L1 L1 o —-
Kunstschaltung| L2 L2 L2
U: L3 - L1 L3 L3 L3
I: L1

Stromwandler

Klemmen 8 2
L2 1 3 L1 L2
L3 1 3 L2 L3

Bei Strommessung Uber L2 bzw. L3, Spannungsanschluss nach folgender Tabelle vornehmen:




Messeingénge

Netzformen /

Anwendung Klemmenbelegung
0.0, ®®
=
Dreileiter-
Drehstromnetz
gleichbelastet L1 L1 L1
Kunstschaltung K L
U:L2-L3 L2 L2 L2
I L1 L3 L3 L3
Bei Strommessung Uber L2 bzw. L3, Spannungs-
anschluss nach folgender Tabelle vornehmen: Stromwandler Klemmen 5 8
L2 1 3 L3 L1
L3 1 3 L1 L2
000000
L1 '
o L2
Dreileiter- L3
Drehstromnetz
ungleich-
belastet
L1
L2
L3
000
L1 L1
L2 L2
Vierleiter- L3 ° L3
Drehstromnetz N % N
ungleich-
belastet
L1
L2
L3 3 einpolig isolierte Spannungswandler im
N Hochspannungsnetz




Messeingange
Netzformen / KI bel
Anwendung emmenbelegung
©®
Vierleiter- |
Drehstromnetz 1
ungleich-
belastet, L1
OpenY L2 =,
Schaltung L3 H %
N
2 einpolig isolierte Spannungswandler im
Niederspannungsnetz Hochspannungsnetz

5. Inbetriebnahme

5.1 Technische Kenndaten

Vor der Inbetriebnahme Uberpriifen, ob Symbole und deren Bedeutung
die Anschlussdaten des Messumformers
mit den Daten der Anlage Ubereinstimmen Symbole | Bedeutung
(siehe Typenschild). X Messgrosse
Danach kann der Messumformer durch Einschalten X0 Anfangswert der Messgrosse
der Hilfsenergie und der Messeingénge in Betrieb X1 Knickpunkt der Messgrosse
genommen werden. X2 Endwert der Messgrdsse
Y Ausgangsgrésse
5 YO Anfangswert der Ausgangsgrésse
! : : Y1 Knickpunkt der Ausgangsgrésse
ST Ton o SN ST | |2 |Endvert der Ausgangsgrosse (Harduare
Ord: 125031/1006319 ) Y2 SW Programmierter Endwert der Ausgangs-
1 grosse
= A IE @ CE @ 3 U Eingangsspannung
) 5174V 1ASOH: (WOKVST.TAV 25001A) -~ ~O Asg//lggH_Zz4 ??/(Lv Ur Bemessungswert der Eingangsspannung
o]z Ju2li2 18 Jus[is == ui2 Wechselspannung zwischen den
4 Aussenleitern L1 und L2
5 U 23 Wechselspannung zwischen den
A7 T-5+] i S s 1 Aussenleitern L2 und L3
U 31 Wechselspannung zwischen den
O+ A LF -1.-05.0 0.-5.-20mA 3!”5@51&23%62 , Aussenlei’?ern L3 ?m d L1

(O+»B P 0.500..1100MW

0.-10mA

ADerCE@t3 UIN

. AC/DC 24-60V
—&) 5774V 1A 50Hz (440KV/57.74V 2500/1A) »O  romcan U2N
TN EMEEEINEIE N e~
4 U3N

—{) Messeingang (5> Messausgang |
Bemessungswert der Ausgangssignal 1
Eingangsspannung Ur —() Hilfsenergie 12
Bemessungswert des 1 Hersteller 13
Eingangsstromes Ir 2 Fabrikations-Nummer

Angaben in Klammern
= Ubersetzungs-
verhaltnis der
externen Primar-
wandler bezogen auf
Ur bzw. Ir
Nennfrequenz
Netzform

~z.B. Wechselstrom

Bild 2. Beispiele der Typenschilder.

Prif- und Konformitats-

Kennzeichen IM

Klemmenbelegung IMS

Eingangsgrdéssen und

Hilfsenergie 1B

Klemmenbelegung

Ausgangsgrossen IBT
BS

Wechselspannung zwischen Aussenleiter L1
und Sternpunkt N

Wechselspannung zwischen Aussenleiter L2
und Sternpunkt N

Wechselspannung zwischen Aussenleiter L3
und Sternpunkt N

Eingangsstrom

Wechselstrom im Aussenleiter L1
Wechselstrom im Aussenleiter L2
Wechselstrom im Aussenleiter L3
Bemessungswert des Eingangsstromes
Mittelwert der Strome (11 + 12 +13) / 3

Mittelwert der Strome mit Vorzeichen der Wirk-
leistung (P)

Effektivwert des Stromes mit grosser
Einstellzeit (Bimetallmessfunktion)

Einstellzeit fir IB

Schleppzeigerfunktion fir die Messung des
Effektivwertes IB




Eigenverbrauch [VA]
(bei ext. Hilfsenergie):  Spannungspfad: U? / 400 kQ

Strompfad: <> - 0,01 Q

Zulassige lGiberhohte Eingangsgréssen

Uberhéhte | Anzahl Dauer Zeitraum
Eingangs- der Uber- | der Uber- | zwischen zwei
grosse héhungen | h6hungen | aufeinander-
folgenden
Uberhéhungen
Strompfad bei 400 V im Einphasen-
Wechselstromnetz
bei 693 V im Drehstromnetz
12A — dauvernd |—
120 A 10 1s 100 s
120 A 5 3s 5 Min.
250 A 1 1s 1 Stunde
Spannungspfad
480V/831 V' |— dauernd |—
600 V/1040 V' |10 10s 10s
800 V/1386 V' |10 1s 10s

' Jedoch max. 264 V Uber der Speisung bei Hilfsenergie
ab Messeingang bei Netzteil 85 - 230 V DC/AC, bzw. max.
69 V bei Netzteil 24 - 60 V DC/AC.

Analogausgange (5
Fir die Ausgange A und B gilt:

BST Einstellzeit fir BS
0] Phasenverschiebungswinkel zwischen Strom
und Spannung
F Frequenz der Eingangsgrosse
Fn Nennwert der Frequenz
P Wirkleistung des Netzes P =P1 + P2 + P3
P1 Wirkleistung Strang 1 (Aussenleiter L1 und
Sternpunkt N)
P2 Wirkleistung Strang 2 (Aussenleiter L2 und
Sternpunkt N)
P3 Wirkleistung Strang 3 (Aussenleiter L3 und
Sternpunkt N)
Q Blindleistung des Netzes Q = Q1 + Q2 + Q3
Q1 Blindleistung Strang 1 (Aussenleiter L1 und
Sternpunkt N)
Q2 Blindleistung Strang 2 (Aussenleiter L2 und
Sternpunkt N)
Q3 Blindleistung Strang 3 (Aussenleiter L3 und
Sternpunkt N)
S Scheinleistung des Netzes
S1 Scheinleistung Strang 1 (Aussenleiter L1 und
Sternpunkt N)
S2 Scheinleistung Strang 2 (Aussenleiter L2 und
Sternpunkt N)
S3 Scheinleistung Strang 3 (Aussenleiter L3 und
Sternpunkt N)
Sr Bemessungswert der Scheinleistung des
Netzes
PF Wirkfaktor cose = P/S
PF1 Wirkfaktor Strang 1 P1/S1
PF2 Wirkfaktor Strang 2 P2/S2
PF3 Wirkfaktor Strang 3 P3/S3
QF Blindfaktor sin ¢ = Q/S
QF1 Blindfaktor Strang 1 Q1/S1
QF2 Blindfaktor Strang 2 Q2/S2
QF3 Blindfaktor Strang 3 Q3/S3
LF Leistungsfaktor des Netzes
LF =sgnQ - (1 - |PF))
LF1 Leistungsfaktor Strang 1
sgnQ1 - (1 - |PF1)
LF2 Leistungsfaktor Strang 2
sgnQ2 - (1 - |PF2)
LF3 Leistungsfaktor Strang 3
sgnQa3 - (1 - |PF3))
c Faktor fur den Grundfehler
R Ausgangsburde
Rn Nennwert der Ausgangsbirde
H Hilfsenergie
Hn Nennwert der Hilfsenergie
CT Stromwandler-Ubersetzungsverhéltnis
VT Spannungswandler-Ubersetzungsverhaltnis
Messeingang —&)
Kurvenform: Sinus
Nennfrequenz: 50 oder 60 Hz

Ausgangs- Eingepragter Aufgeprégte
grosse Y Gleichstrom Gleichspannung
Endwerte Y2 1<Y2<20mA 5<Y2<10V
Max. Werte der
Ausgangsgrésse
bei Uberhdhter
Eingangsgrosse
und/oder R=0 |1,2-Y2 40 mA
R—w |30V 1,2Y2

Nenngebrauchs- 75V 15V Y2 Y2

. < < < < oo
bereich der 0 V2 V2 |2mASTmA"
Ausgangsbuirde
Wechselanteil der
Ausgangsgrésse |[<0,02 Y2 <0,02Y2
(Spitze-Spitze)

Die Ausgénge A und B kdnnen kurzgeschlossen oder offen
betrieben werden. Sie sind gegeneinander und von allen
anderen Kreisen galvanisch getrennt (erdfrei).

Alle Ausgangsendwerte konnen nachtréglich Uber die Pro-
grammier-Software reduziert werden. Es ergibt sich jedoch
ein Zusatzfehler.



Ubertragungsverhalten
(Bezugswert ist der Endwert Y2)

Genauigkeitsklasse:

Y Y
| ©X0/Y0 o X0/YO
I e X2/v2 AX1/Y1
| o X2/Y2
| X alx
. //
|
|
|
: /
|

A
——— Grenze des ——— Grenze des
Aussteuerbereiches Aussteuerbereiches

Messgrosse Bedingung Genauigkeits-

klasse"

Netz:

; . 0,5<X2/Sr<1,5 0,5c¢c
Wirk-, Blind-und | 5’3 _yo/sr <05 [1.0c
Scheinleistung
\?\;il;’ii‘gélind— ung | 0167 <X2/Sr<05 [05¢

D 0,1<X2/Sr< 0,167 | 1,0c

Scheinleistung
0,58r<S<1,58r,

(X2 -X0) =2 050
0,58r<S<1,58r, 10c
1<(X2-X0)<2 ’

) 0,58r<S<1,58r,
Leistungsfaktor, 0,5 < (X2 - X0) < 1 20c
Wirkfaktor und ’

Blindfaktor 01Sr<S<0,55r, |44,
X2-X0)=2 ’
0,1Sr < S < 0,5Sr, 20¢
1<(X2-X0)<2 ’
0,1Sr<S<0,5Sr, 40c
0,5<(X2-X0) <1 ’

Wechselspannung| 0,1 Ur<U<12Ur |0,5¢

Wechselstrom/

Strommittelwerte 01lIr<l<1,21r 05¢
0,1Ur<sU<12Ur

Netzfrequenz bzw. 0,15+ 0,03 c
0,1Ir<I<1.21r

" Anwendungen mit Kunstschaltung Grundgenauigkeit 1,0 ¢

Messzykluszeit:

Einstellzeit:

Ca. 0,6 bis 1,6 s bei 50 Hz,

je nach Messgrésse und Program-

mierung

1 - 2 Messzykluszeit

Factor c (der grossere Wert gilt):

Lineare Kennlinie:

X0<X<X1

X1 < X<X2

Geknickte Kennlinie:

Y1-Y0

X1-X0

oderc=1

X2

V2 oderc=1
oderc=1

Bild 3. Beispiele fir Einstell-
mdglichkeiten bei linearer
Kennlinie.

Bild 4. Beispiele fir Einstell-
mdglichkeiten bei geknickter
Kennlinie.

(Ubertragungsverhalten invers konfigurierbar)

Einflussgréssen und Einflusseffekte
Gemass EN 60 688

Sicherheit
Schutzklasse: Il (schutzisoliert, EN 61 010-1)
Beruihrungsschutz: IP 40, Geh&use

(Prafdraht, EN 60 529)
IP 20, Anschlussklemmen
(Praffinger, EN 60 529)

Verschmutzungsgrad: 2

Uberspannungs-
kategorie: Il (bei <300 V)
Il (bei > 300 V)
Nennisolations-
spannung: Eingénge: 300V?2
600V ?
Hilfsenergie: 230V
Ausgénge: 40V
Hilfsenergie O

DC-, AC-Netzteil (DC oder 50/60 Hz)

Nennspannung Toleranz-Angabe

24 - 60V DC/AC
85-230VDC/AC

DC -15 bis + 33%
AC +15%

Leistungsaufnahme: <5Wbzw. <7 VA
Option
Hilfsenergie ab Mess-

eingang (self powered): >24 - 60 V AC oder

85-230VAC
A Max. und min. Messeingangsspannung beachten!
Schildaufdruck | Eingangs- Toleranz | Hilfs-
(*je nach An- | spannungsbereich energie-
wendung = interner Hilfs- Anschluss
N bzw. U2) energie-Bereich
Self powered
by U1/* 24 -60V AC
(int. 24-60 V) Intern ab
+15% | Mess-
Self powered eingang
by U1/* 85-230VAC
(int. 85-230 V)

2 Jberspannungskategorie Il
9 Uberspannungskategorie Il



Programmier-Anschluss am Messumformer

Der Programmieranschluss des Messumformers wird Uber
das Programmierkabel PRKAB 560 mit der RS-232-Schnitt-
stelle des PC’s verbunden. Die galvanische Trennung wird
durch das Programmierkabel sichergestellt.

Umgebungsbedingungen

Nenngebrauchsbereich
flir Temperatur: 0 - 15 - 30 - 45 °C (Anwendungs-
gruppe ll)

Betriebstemperatur: —10 bis + 55 °C
Lagerungstemperatur: —40 bis + 85 °C

Relative Feuchte

im Jahresmittel: <75%

Betriebshohe: 2000 m max.

Nur in Innenrdumen zu verwenden

5.2 Programmierung des Messumformers A

Der Messumformer SINEAX M 561 / M 562 verfligt Uber eine
RS 232 C-Schnittstelle (SCI).

Mit Hilfe der Konfigurations-Software M 560 (Bestell-Nr.
146 557) lasst sich die bestehende Programmierung eines
Messumformers komfortabel an eine veranderte Messauf-
gabe anpassen und speichern.

Der RS 232 C-Ausgang des Messumformers muss dazu Uiber
ein Programmierkabel (Bestell-Nr. 147 779 und 143 587) mit
einem PC verbunden werden. Der Messumformer muss mit
Hilfsenergie versorgt sein.

Die Konfigurations-Softwareistin einer leicht zu bedienenden
Ubersichtlichen Menustruktur aufgebaut, mit der folgende
Funktionen durchgefihrt werden kénnen:

e Auslesen und Anzeigen der Programmierung des ange-
schlossenen Umformers

o Ubersichtliche Darstellung der Eingangs- und Ausgangs-
parameter

e Ubertragen geédnderter Programmierdaten in den Mess-
umformer und zur Archivierung in einer Datei

e Schutz vor unbefugter Veranderung der Programmierung
durch Passwort-Eingabe

e Programmierung aller Ublichen Anschlussarten (Netz-
formen)

-|'“fwua | | a ,u-_ =

Angeachiasaene Hrtstorm
© Vieriester, ungiesch Dol stet

| Dredeiter, ungheich belastat (Acon)

™ Viarieites, Lgisich Ceinstet (Qpan-Y)

|~ Dvelletter, glesch belastet {112 11)
|™ Dreileiter, gleich balastet {L31.11)
| Dresdaiter, gleich ainatet {L2311)

Bild 5. Darstellung aller Programmierparameter im Hauptmenu.

10

e Umschaltmdglichkeit der Frequenzmessung tGber Strom-
oder Spannungspfad

¢ Riicksetzmdglichkeit des Schleppzeigers der betreffenden
Ausgangsgrdsse

e Einfache Anderung der Eingangs- und Ausgangspara-
meter
Max. Eingangsspannung bei Gerateausfihrungen mit
Hilfsenergie ab Messeingang beachten:

Hilfsenergie- | MaX- Eingangs-
Hilfsenergie 9 spannung Uber der
Anschluss .
Speisung
24 - 60V AC Intern ab 69V AC
85-230VAC |Messeingang | 264V AC

e Programmierung der Ausgédnge A und B (Eingabe der
Messgrosse, Endwerte, Endwertbegrenzung und Einstell-
zeit je Ausgang bis max. 30 s méglich)

e Grafische Darstellung des eingestellten Ubertragungsver-
halten jedes Ausganges

20.04.00 H

Bst] s mirnries | rpumrgmy ] Porhren . [T P et | e |
Bild 6. Anzeige und Aufzeichnung der Messwerte.

Dartiber hinaus lassen sich folgende Zusatzfunktionen
ausfuhren:

¢ Anzeige und Aufzeichnung der Messwerte auf dem Monitor
des PC’s mit Speicher- und Auswertefunktionen

e Simulation der Ausgange
e Ausdrucken von Typenschildern

6. Anderung der Analogausginge

Méglichkeiten zur Anderung der Analogausgénge gehen aus
Tabelle 1 hervor.

Tabelle 1:

Aufgabenstellung

Aktuellen Endwert des
Gerétes von z.B. 20 mA
auf 10 mA &ndern

(Bei Anderungen von
tieferen Werten auf hohere
ist immer eine Hardware-
Anpassung erforderlich)

Lésungsweg

Umprogrammierung per
Software ohne Hardware-
Anpassung, jedoch mit
reduzierter Genauigkeit




Bei einem Eingriff in das Gerat erlischt der
Garantieanspruch!

7. Wartungshinweise

Der Messumformer ist wartungsfrei.

8. Demontage-Hinweis

Messumformer geméss Bild 7 von Tragschiene abnehmen.

Bild 7

9. Mass-Skizze

112,56

HEEEEE
15 16 17 18 19 20 [ ]
000000

OO000000000000O0
1 23456 7 891011121314
HEAEAEAEEEEEEH

69,1

114,1 105

Bild 8. Gehause P20/105 auf Hutschiene (35 x15 mm oder
35x7,5 mm, nach EN 50 022) aufgeschnappt.

10. Sicherheitshinweise

@® Bevor das Gerét in Betrieb genommen wird, muss ge-
prift werden, fir welche Hilfsenergiespannung das Gerat
gebaut ist.

@® Uberzeugen Sie sich, dass die Anschlussleitungen nicht
beschadigt und wahrend der Verdrahtung des Geradtes
spannungsfrei sind.

@® Wenn anzunehmen ist, dass ein gefahrloser Betrieb
nicht mehr mdglich ist, muss das Gerat ausser Betrieb
gesetzt werden (ggf. Hilfsenergie und Eingangsspannung
abklemmenl).

Diese Annahme kann grundsétzlich getroffen werden,
wenn das Gerét sichtbare Schaden aufweist.

Eine Wiederinbetriebnahme des Geréates ist erst nach
einer Fehlersuche, Instandsetzung und einer abschlies-
senden Uberpriifung der Kalibrierung und der Span-
nungsfestigkeit in unserem Werk oder durch eine unserer
Servicestellen zugelassen.

@ Beim Offnen der Abdeckung kénnen spannungsfiih-
rende Teile freigelegt werden.

Ein Abgleich, eine Wartung oder eine Reparatur am
geoffneten Gerat unter Spannung darf nur durch eine
Fachkraft vorgenommen werden, die mit den damit
verbundenen Gefahren vertraut ist. Kondensatoren
im Gerat konnen noch geladen sein, selbst wenn das
Gerét von allen Spannungsquellen getrennt wurde.
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Mode d’emploi
Convertisseur de mesure multiple programmable SINEAX M 561 / M 562

Sommaire
1. Allire en premier, eNSUItE.........cuvvveieeieeiiiiieeeieieeeeeeenn,
2. Description bréve.........cccooeeccieeieeccceeee e
3. FIXatioN oo
4. Raccordements électriques .
5. MiS€ €N SEIVICE ..ooiiiiiiiiiei e
5.1 Caractéristiques techniques...........ccccceeeecnveeeennn. 16
5.2 Programmation du convertisseur de mesure....... 19
6. Modification des sorties analogiques ............ccceeuueee 19
7. Conseils pour la maintenance .
8. Instructions pour le démontage........ccceeceeereeeeenieenn. 20
9. Croquis d’encombrement ............ccccvveeeeeeiiieeeeeeeenns 20
10. Consignes de SECUNLE .......ccuevrriieieiieeeeiee e 20
11. Certificats de conformité ..........ccceeieeeiiiiiiiiieniieeenn. 30

1. A lire en premier, ensuite ...

Pour un fonctionnement sdr et sans dan-
ger, il est essentiel de lire le présent mode
d’emploi et de respecter les recomman-
dations de sécurité mentionnées dans les
rubriques

3. Fixation

4. Raccordements électriques
5. Mise en service
10. Consignes de sécurité
Ces appareils devraient uniquement étre manipulés par

des personnes qui les connaissent et qui sont autorisées
a travailler sur des installations techniques du réglage.

Toute intervention dans I’appareil entraine I'extinction de
la clause de garantie.

2. Description bréve

Le SINEAX M 561 / M 562 est un convertisseur de mesure
programmable avec une interface RS 232 C pour le captage
simultané de 1 resp. 2 grandeurs librement choisies d’un
réseau électrique et fournissant 1 resp. 2 grandeurs de sortie
galvaniquement séparées.

L'interface RS 232 du convertisseur de mesure sert a I'aide
d’un logiciel et d’'un PC a la programmation et permet en
plus de réaliser certaines fonctions additionnelles intéres-
santes.

Voici un apergu des possibilités de programmation les plus
importantes: tous les systéemes de raccordement usuels, les
grandeurs de mesure, les valeurs des grandeurs d’entrée,
la caractéristique de transmission pour chaque grandeur
de sortie etc.

Parmi les fonctions additionnelles: Indication et enregistre-
ment des valeurs mesurées sur le moniteur d’'un PC avec
mémorisation et traitement des informations, simulation des
sorties ainsi qu’impression de plaquettes signalétiques.

3. Fixation

Les SINEAX M 561 / M 562 peuvent étre montés sur des
rails «a chapeau».
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O En déterminant I’emplacement de montage, il
faut tenir compte des indications fournies sous

D les rubrique «Ambiance extérieure» du chapitre
«5.1 Caractéristiques techniques»!

Encliqueter le boitier sur le rail «a chapeau» (EN 50 022)
(voir Fig. 1).

Fig. 1. Montage sur rail «a chapeau» 35 x15 ou 35x7,5 mm.

4. Raccordements électriques

Raccorder les lignes électriques selon I'indication sur la
plaquette signalétique. Attention: le sens de I'énergie et la
succession des phases doivent étre observés.

Lors du raccordement des cables, s’assurer
impérativement que toutes les lignes soient
hors tension!
Danger imminent par tension de mesure

ou par tension d’alimentation auxiliaire qui
peuvent étre élevées!

O Veiller en plus ...

D ...que les caractéristiques techniques qui per-
mettent de résoudre le probléme de mesure
correspondent aux données mentionnées sur la
plaquette signalétique du SINEAX M 561 /M 562
(&) entrée de mesure, (O sortie de mesure et

—() alimentation auxiliaire, voir Fig. 2)!

..quelavaleurindiquée pourlarésistance du circuit
de sortie ne doit pas étre dépasser par le haut
pour la sortie de courant

15V
I [MA]
(I, = Valeur finale du courant de sortie)

R, max. [kQ]<

et ne soit pas surpassée par le bas pour la sortie
de tension

UAN [V]
1 mA

(U, = Valeur finale de la tension de sortie)

R, min. [kQ] >

..queleslignes de sortie de signal de mesure soient
réalisées par des cables torsadés et disposées
a une certaine distance des lignes courant fort!

Au reste, respecter les prescriptions nationales pour
I'installation et le choix du matériel des conducteurs
électriques!




E . R Si I'alimentation auxiliaire est raccordée de fagon interne
onction accord. via tension d’entrée, les connexions seront les suivantes:
Entrée de mes.  Courant altern. IL1 1/3
_@ L2 4/6 Application (réseau) Racc. interne
IL3 7/9 Borne / Réseau
Tension altern.  UL1 2
uL2 5 Courant alternatif monophasé| 2/11 (L1 -N)
uL3 8 Courant triphasé 4 fils & 2/11 (L1-N)
N 11 charges équilibrées
Sorties Analogue Tous les autres (exceptés 2/5 (L1 -L1L2)
Cie - 15 caract. 9, ligne E, F et J)
Coal
+ 16
G-8 L | 1 A B
- o> &>
Alim. aux. CA ~ 13 —‘ T —‘ J‘r RS 232
~ 14 S
~O cc ) 13 e N
. 14 15 16 17 18 19 20
Q00000
Interface RS 232 C
*) M 561: Sortie A
M 562: Sorties A et B
0000000000 OOOO
(| 12345678 91011121314
TH?HHHTH?HHHHH
Iy | I I | s =~
o | I O

Ut Uo  Us N

—» Entrées de mesure selon I'application

Entrées de mesure
Eggﬁggti/on Disposition des bornes
D, @@
Courant = T‘
alternatif L ‘
monophasé g L1 o
K L
N T . R 1
@,
Courant t; J t;
triphasé 4 fils L3 5
a charges N N N
équilibrées N N N
I: L1
Pour la mesure du courant en L2 resp. L3,
connecter les tensions selon tableau ci-aprés: Transf. de courant |  Bornes 2 11
L2 1 3 L2 N
L3 1 3 L3 N




Entrées de mesure

ESZﬁg;ﬂ/on Disposition des bornes
Q0
{:
L1 —e L1
Courant L2 L2
triphasé 3 fils L3 L3
a charges
équilibrées
I_qufll ! Pour la mesure du courant en L2 resp. L3, connecter les tensions selon tableau ci-aprés:
Transf. de courant | Bornes 2 5 8
L2 1 3 L2 L3 L1
L3 1 3 L3 L1 L2
® @
c—T
Courant
triphasé 3 fils L J L L
a charges L2 L2 L2
équilibrées L3 L3 L3
Phase
fﬁ'ﬂ?'e”iZ Pour la mesure du courant en L2 resp. L3, connecter les tensions selon tableau ci-apres:
L Transf. de courant | Bornes 2 5
L2 1 3 L2 L3
L3 1 3 L3 L1
®
Courant
triphasé 3 fils
a charges L - Lt
équilibrées L2 L2
Phase L3 L3
artificielle
H:LI;S -4 Pour la mesure du courant en L2 resp. L3, connecter les tensions selon tableau ci-apres:
Transf. de courant | Bornes 8 2
L2 1 3 L1 L2
L3 1 3 L2 L3
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Entrées de mesure

Egzﬁg;ﬁ/on Disposition des bornes
9.0) 9.0)
B L

Courant :
triphasé 3 fils ‘ I
a charges
équilibrées | - L - L1
Phase L2 L2 L2
artificielle L3 L3 L3
U L2-L3
I L1 Pour la mesure du courant en L2 resp. L3,

connecter les tensions selon tableau ci-apreés: Transf. de courant| Bornes 5 8

L2 1 L3 L1
L3 1 L1 L2
GEOOO®

L1

L2
Courant 13
triphasé 3 fils
a charges
déséquilibrées

L1

L2

L3

Courant
triphasé 4 fils
a charges
déséquilibrées

L1 L1

L2 L2

L3 L3 s %
N N

L1

L2

L3 3 transformateurs de tensions unipolaires
N isolés pour réseau haute tension
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Entrées de mesure
Eg;ﬁggti/on Disposition des bornes
Courant
triphasé 4 fils
a charges
déséquilibrées| L
Open-Y L2
L3
N
2 transformateurs de tensions unipolaires isolés
Réseau basse tension pour réseau haute tension

5. Mise en service

5.1 Caractéristiques techniques
Symboles et leur signification

Signification

Avant de procéder a la mise en service, il
faut vérifier siles données de raccordement Symboles
du convertisseur de mesure corresp. aux X
données de I'installation (voir plaquette X0
signalétique). X1
Ensuite, le convertisseur de mesure peut étre mise en X2
service par I’enclenchement de I’énergie auxiliaire et Y
des entrées de mesure. Y0
5 Y1
1 Y2
-A+ | | [ T RS Camille Baver AG Switzertand - 1
(> A LF -1.-05.0 0.-5.-20mA [ SINEAX M 561 Y2 SW
Ord: 125931/1006319 -2
AOer CE@13 u
r Ur
—&) 5774V 1A 50Hz (440KV/57.74V 2500/1A) -0 ’;%//'QOCHZZ‘&\;V U 12
M Jut[ir[i2Ju2fi2[13Jus[13] [N] -=.
4 U 23
S . U 31
-A+ | -B+ | | | RS Canille Bauer AG Switzerland -
GO+ A [F-1.-05.0 0.-5.-20mA [ SINEAX M 562 UTN
> B P 050011000 0 tomh Ord: 125931/1006319 -2

A CE@13 V2N

_®

57.74V 1A 50Hz (440KkV/57.74V 2500/1A)

1 lutl T2 Ju2li2 13 Jus] i3

—{) Entrée de mesure

Parameétre de mesure

de la tension d’entrée Ur

Paramétre de mesure
du courant d’entrée Ir
Indications entre
paranthéses = Rapport
des transformateurs
primaires externes par
rapport a Ur resp. Ir
Fréquence nominale
Réseau

~p.ex. courant alternatif

. AC/DC 24-60V
O 50/60Hz 7VA U3N
N -~ +
|
1
(5> Sortie de mesure 12
Signal de sortie I3
*O Alimentation auxiliaire Ir
1 Fabricant M
2 No. de fabrication
3  Repere de test et de IMS
conformité
4 Disposition des bornes 1B
Grandeurs d’entrée et
alimentation auxiliaire
5 Disposition des bornes IBT
Grandeurs de sortie BS

Grandeur mesurée

Valeur initiale de la grandeur mesurée

Point d’inflexion de la grandeur mesurée
Valeur finale de la grandeur mesurée
Grandeurs de sortie

Valeur initiale des grandeurs de sortie

Point d’inflexion des grandeurs de sortie
Valeur finale des grandeurs de sortie
(Hardware)

Valeur finale des grandeurs de sortie
programmeée

Tension d’entrée

Paramétre de mesure de la tension d’entrée
Tension alternative entre les phases
externes L1 et L2

Tension alternative entre les phases
externes L2 et L3

Tension alternative entre les phases
externes L3 et L1

Tension alternative entre la phase externe L1
et le point neutre N

Tension alternative entre la phase externe L2
et le point neutre N

Tension alternative entre la phase externe L3
et le point neutre N

Courant d’entrée

Courant alternatif dans la phase externe L1
Courant alternatif dans la phase externe L2
Courant alternatif dans la phase externe L3
Paramétre de mesure du courant d’entrée
Valeur moyenne des intensités
1+12+13)/3

Valeur moyenne des intensités avec signe de
polarité de la puissance efficace (P)

Valeur effective de I'intensité avec temps

de réglage prolongé (fonction de mesure
bilame)

Temps de réponse de IB

Fonction d’aiguille entrainée pour la mesure
de la valeur effective IB

Fig. 2. Exemples des plaquettes signalétiques.
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Consommation
propre [VA] (en alim.
auxiliaire externe):

Circuit de tension: U? / 400 kQ
Circuit d’intensité: < 12 - 0,01 Q

Augmentation admissible des grandeurs d’entrée

BST Temps de réponse de BS

0] Angle de déphasage entre courant et tension

F Fréquence de la grandeur d’entrée

Fn Valeur nominale de fréquence

P Puissance active du réseau P = P1 + P2 + P3

P1 Puissance active, branche 1 (phase L1 et point
neutre N)

P2 Puissance active, branche 2 (phase L2 et point
neutre N)

P3 Puissance active, branche 3 (phase L3 et point
neutre N)

Q Puissance réactive du réseau
Q=Q1+Q2+Q3

Q1 Puissance réactive, branche 1 (phase L1 et
point neutre N)

Q2 Puissance réactive, branche 2 (phase L2 et
point neutre N)

Q3 Puissance réactive, branche 3 (phase L3 et
point neutre N)

S Puissance apparente du réseau

S Puissance apparente, branche 1 (phase L1 et
point neutre N)

S2 Puissance apparente, branche 2 (phase L2 et
point neutre N)

S3 Puissance apparente, branche 3 (phase L3 et
point neutre N)

Sr Valeur de référence de la puissance
apparente du réseau

PF Facteur actif, branche cosoe = P/S

PF1 Facteur actif, branche 1 P1/S1

PF2 Facteur actif, branche 2 P2/S2

PF3 Facteur actif, branche 3 P3/S3

QF Facteur réactif sin ¢ = Q/S

QF1 Facteur réactif, branche 1  Q1/S1

QF2 Facteur réactif, branche 2 Q2/S2

QF3 Facteur réactif, branche 3 Q3/S3

LF Facteur de puissance du réseau
LF =sgnQ - (1 - |PF))

LF1 Facteur de puissance, branche 1
sgnQ1 - (1 -|PF1)

LF2 Facteur de puissance, branche 2
sgnQ2 - (1 - |PF2)

LF3 Facteur de puissance, branche 3
sgnQa3 - (1 - |PF3))

c Facteur de I'écart type

R Charge de sortie

Rn Valeur nominale de la charge de sortie

H Alimentation auxiliaire

Hn Valeur nominale de la tension d’alimentation

CT Rapport de transformation du transformateur
de courant

VT Rapport de transformation du transformateur
de tension

Entrée de mesure —»)
Sinusoidale
50 ou 60 Hz

Forme de la courbe:

Fréquence nominale:

Grandeur Nombre |Durée des|Intervalle entre
d’entrée d’augmen-| augmen- | deux augmen-
augmentée | tations de |tations tations

valeur successives
Circuit a 400V dans réseau de courant
d’intensité alternatif monophasé

a 693 V dans réseau de courant triphasé

12A —_ en perm. |—

120 A 10 1s 100 s
120 A 5 3s 5 min.
250 A 1 1s 1 heure
Circuit de tension
480 v/831 V' |— en perm. |—
600 V/1040 V' |10 10s 10s
800 V/1386 V' |10 1s 10s

' Toutefois max. 264 V avec alimentation auxiliaire par le
circuit de mesure et bloc d’alimentation 85 - 230 V CC/CA,
resp. max. 69 V avec bloc d’alimentation 24 - 60 V CC/CA.

Sorties analogiques 5>

Caractéristiques applicables a sortie A et B:

Grandeur de Courant continu | Tension conti-

sortie Y appliqué nue appliqué
Valeurs finales Y2 |1 <Y2 <20 mA 5<Y2<10V
Valeurs max.
grandeurs de
sortie a des gran-
deurs d’entrée
supérieures
et/ou R=0 [1,2-Y2 40 mA
R— |30V 1,2Y2

Plage d’utilisation 75V 15V Y2 Y2
<——<

i < < oo
nominale de Ia_ 0 v2 S Vo | 2mA STmAS
charge de sortie

Plage alternative
de la grandeur de
sortie (créte a
créte)

<0,02Y2 <0,02Y2

Les sorties A et B peuvent étre court-circuitées ou ouvertes.
Elles sont séparées galvaniquement (sans mise a terre) entre
elles et de tous les autres circuits.

A I'aide du logiciel de programmation, toutes les valeurs
de sortie peuvent apres coup étre réduites, toutefois, il en
résulte une erreur additionnelle.
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Caractéristiques de transmission

Classe de précision:

(Valeur de référence:

valeur finale Y2)

Grandeur Condition Classe de
mesurée précision”
Réseau:
Puissance active,| 0,5<X2/Sr<1,5 0,5¢c
réactive et appa-| 0,3 <X2/Sr<0,5 1,0c
rente
Branche:
Puissance active,| 0,167 <X2/Sr<0,5|0,5¢
réactive et appa-| 0,1 <X2/Sr<0,167 | 1,0c
rente
0,5Sr<S<1,58r,
(X2 - X0) = 2 05¢
0,5Sr<S<1,58r, 10c
1<(X2-X0)<2 ’
Facteur de O,SSr < S < 1,5 Sr, ) 0 c
puissance, 0,5<(X2-X0) <1 ’
facteur actif et 0,1Sr< S < 0,55,
facteur réactif (X2 - X0) = 2 1.0¢
0,1Sr<S < 0,5Sr, 20¢
1<(X2-X0)<2 ’
0,1Sr<S < 0,5Sr, 40c
0,5<(X2-X0) <1 ’
Tension 0,1Ur<U<12Ur |0,5¢c
alternative
Courant alternatif/ 01lr<i<121r 05¢
valeur moyenne
0,1Ur<uU<1,2Ur
Fréquence resp. 0,15+0,03 c
0,1Ir<I<1,21r

" Précision de base 1,0 ¢ pour applications avec phase artificielle

Durée du cycle de
mesure:

Temps de réponse:

Env. 0,6 a 1,6 s avec 50 Hz,

selon grandeur mesurée et pro-

grammation

1 - 2 durées du cycle de mesure

Facteur c (valeur maximale applicable):

Courbes linéaires:

Courbes brisées:
X0 <X<X1

X1 <X<X2

Yo
Y2

X0

X2

1-

Y1-Y0
X1-X0

Y1
1- —
Y2
X1
1- —
X2

ouc=

X2

Y2

ouc-=

1

ouc=

18

\4 Y
| o X0/Y0 © X0/Y0
I eX2/Y2 AX1/Y1
| o X2/Y2
| X alx

7
.

——— Valeurs limites de la
plage de réponse

——— Valeurs limites de la
plage de réponse

Fig. 3. Exemple des possibilités
de réglage avec un ligne
linéaire.

Fig. 4. Exemple des possibilités
de réglage avec un ligne
brisée.

(Caractéristique de transmission inverse peut étre confi-
gurée)

Effets et grandeurs d’influence
Selon EN 60 688
Sécurité

Classe de protection: |l (isolé de protection,

EN 61 010-1)

IP 40, boitier

(fil d’essai, EN 60 529)

IP 20, bornes de raccordement
(doigt d’épreuve, EN 60 529)

Degré d’encrassement: 2
Catégorie de surtension:lll (a < 300 V)

Protection:

Il (@ >300V)
Tension nominale
d’isolement: Entrées: 300V?2
600V 3
Alimentation auxiliaire: 230 V
Sorties: 40V
Alimentation auxiliaire -
Bloc d’alimentation CC, CA ( CC ou 50/60 Hz)
Tensions nominales Tolérances
24- 60V CC/CA CC-152a+ 33%
85-230V CC/CA CA+15%

Consommation: <5Wresp.<7VA

Option
Alimentation auxiliaire

de I’entrée de mesure

(self powered): >24-60V CAou85-230V CA

Respecter la tension d’entrée max. et min.!

Inscription de | Etendue de la Toleé- Connex.
la plaquette tension d’entrée  |rance de l'ali-
signalétique = étendue de mentation
(*selon’app. N | I'alimentation auxiliaire
ou U2) auxiliaire interne

Self powered

by U1/* 24 -60V CA Interne de
(int. 24-60 V) +15% I’entrée
Self powered de

by U1/* 85-230V CA mesure
(int. 85-230 V)

2 Catégorie de surtension IlI 3 Catégorie de surtension II



Connecteur de programmation du convertisseur
de mesure

Le connecteur de programmation du convertisseur de mesure
est raccordé a I'interface RS-232 du PC a I'aide du cable de
programmation PRKAB 560 qui assure en méme temps la
séparation galvanique.

Ambiance extérieure

Domaine nominal

d’utilisation pour

température: 0 -15-30 - 45 °C (groupe d’utili-
sation Il)

Température de

fonctionnement: -10a+55°C
Temp. de stockage: -40a+85°C
Humidité relative en

moyenne annuelle: <75%
Altitude: 2000 m max.

Utiliser seulement dans les intérieurs

5.2 Programmation du conv. de mesure A

Le convertisseur de mesure SINEAXM 561 /M 562 est équipé
d’une interface RS 232 C (SCI).

Le «Logiciel de configuration M 560» (No. de commande
146 557) permet de modifier facilement la programmation
existante d’un appareil pour I’adapter a un probleme de
mesure et de le mettre en mémoire.

A cet effet, il faut relier la sortie RS 232 C du convertisseur

aun PC al'aide d’un cable de programmation (No. de com-

mande 147 779 et 143 587) et alimenter le convertisseur par

I’alimentation auxiliaire.

Le logiciel de configuration est congu selon une structure

par menus claire et conviviale et permet d’exécuter les

fonctions suivantes:

e Sélection et affichage de la programmation du convertis-
seur raccordé

e Représentation claire des parameétres d’entrée et de
sortie

e Transmission des données modifiées dans le convertisseur
et pour I'archivage dans un fichier

e Protection contre une modification non autorisée de la

configuration grace a I'introduction d’'un mot de passe

]

/ =1
Informationstext Fracrng
Rinspeimurg ]
> | S [ ]
pusgaey 00 ] |
Eingang Begrenzung | 1
i Prirni Sabunds = Messzyhs  [0- 50 1 ettt
Prima—— —
Sparnung (L-L) Wwltoa00 v imal * irvoatiort
\stom ] i
Fraguenz " 80k - BOMe Mesagrosve  [Sirom E |
o (oo w0 U w B
Frequanimessung Eppa a— l e |3
[ber Spamrungsptad ] l oS :
] s * normal
e
| Viariaiter, ungieich belasiat

| Dredaiter, ungheich batassat (Aron)
| Viarbeiles, ungpeich belastet (Open-Y)
17 Viarbeiter, godeh Eelastet
 Dredeiier, gesch belastet

|r EBrphasernets

|F: Drelieiter, gleich belastet (U1211)
| Dredeiter, gieich belastet (U3111)

~ Dreduiter, gheich belastet (UZ311)

Fig. 5. Représentation de tous les paramétres de programmation
dans le menu principal.

e Programmation de tous les systémes de connexion (con-
figuration du réseau)

¢ Modification simple des paramétres d’entrée et de
sortie
Respectez la tension maximale d’entrée des appareils
avec alimentation auxiliaire par le circuit de mesure:

. . Connecteur Tension max.
Alimentation - . , P
. d’alimentation | d’entrée pour
auxiliaire e . .
auxiliaire |’alimentation
24 - 60VCA Interne de 69 V CA
I’entrée de
264 V CA
85-230V CA mesure

e Commutation possible de la mesure des fréquences par
le biais du courant ou de la tension

e Possibilité de remise a zéro de l'aiguille entrainée des
grandeurs de sortie correspondantes

e Programmation des sorties A et B (entrée de la grandeur,
de la valeur finale, de la limitation de la valeur finale et de
la durée du réglage pour chaque sortie possible jusqu’a
max. 30 s)

e Représentation graphique des caractéristiques de trans-

mission réglées pour chaque sortie

26.04.00 -]

] GO | Pt | ¥ s | L G B | FBnioraCae . [[ Lot [ ke Pl HOBATS wy
Fig. 6. Indication et enregistrement des valeurs mesurées.

En plus, les fonctions complémentaires suivantes sont
réalisables:

¢ Indication et enregistrement des valeurs mesurées sur le
moniteur d’un PC avec mémorisation et traitement des
informations

e Simulation des sorties
e Impression de plaquettes signalétiques

6. Modification des sorties analogiques

Les possibilités de modification des sorties analogiques sont
indiquées dans le tableau 1.

Tableau 1:

Modification désirée Procédé a suivre

Valeur actuelle de fin d’étendue a
modifier de p.ex. 20 mA a 10 mA
(pour la modification d’une valeur
inférieure a une supérieure, il est
toujours necessaire de procéder
a une modification de matériel
(Hard)

Modification de la pro-
grammation du logiciel
sans modification de
matériel (Hardware)
mais avec preécision
réduite
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Toute intervention dans I’'appareil entraine
I’extinction de la clause de garantie!

7. Conseils pour la maintenance

Le convertisseur de mesure ne nécessite pas d’entretien.

8. Instructions pour le démontage
Démonter le convertisseur du rail support selon Fig. 7.

Fig. 7

9. Croquis d’encombrement

112,56

HEEEEE
15 16 17 18 19 20 [ ]
000000

OO000000000000O0
1 23456 7 891011121314
HEAEAEAEEEEEEH

69,1

114,1 105

Fig. 8. Boitier P20/105 encliqueté sur rail «<a chapeau» (35 x15 mm

ou 35x7,5 mm, selon EN 50 022.
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10. Consignes de sécurité

Avant de mettre 'appareil en service, vérifier pour quelle
tension d’alimentation auxiliaire il a été concgu.

S’assurer que les cables de connexion ne soient pas
endommageés et qu’ils soient sans tension lors du rac-
cordement de I'appareil.

Si I'on pense que 'utilisation de I'appareil risque d’étre
dangereuse (par exemple, lorsque celui-ci présente des
dégats visibles), le mettre hors service (déconnecter
I’alimentation auxiliaire et, le cas échéant, les tensions
d’entréel).

Remettre I'appareil en service uniqguement apres avoir
fait effectuer la recherche des problemes, leur résolution
et la vérification du calibrage et de la sécurité électrique
soit dans notre usine, soit par I’'une de nos agences de
service aprés-vente.

Retirer le capot de I'appareil risque de mettre a nu
des pieces sous tension.

Le réglage, I’entretien ou la réparation d’'une piéce
lorsque I’appareil est ouvert et sous tension doivent
étre réalisés uniquement par une personne qualifiée
connaissantlesrisquesliés a ce type d’inverventions.
En effet, méme sil’appareil a été déconnecté de toute
source de tension, les condensateurs de cet appareil
peuvent encore étre chargés.



Operating Instructions

Programmable multi-transducer SINEAX M 561 / M 562
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1. Read first and then ...

The proper and safe operation of the device
assumes that the Operating Instructions
are read and the safety warnings given
in the sections

3. Mounting
4. Electrical connections
5. Commissioning

10. Safety notes

are observed.

Thedevice should only be handled by appropriately trained
personal who are familiar with it and authorized to work
in electrical installations.

Unauthorized repair or alteration of the unit invalidates
the warranty.

2. Brief description

SINEAX M 561 /M 562 is a programmable transducer with a
RS 232 C interface. It supervises any 1 resp. 2 variables of
an electrical power system simultaneously and generated
1 resp. 2 electrically insulated analog output signals.

The transducers are also equipped with an RS 232 serial
interface to which a PC with the corresponding software can
be connected for programming or accessing and.

The usual methods of connection, the types of measured
variables, their ratings, the transfer characteristic for each
output etc. are the main parameters that can be program-
med.

The ancillary functions include displaying, recording and
evaluation of measurements on a PC, the simulation of the
outputs for test purposes and a facility for printing name-
plates.

3. Mounting

The transducer SINEAX M 561 / M 562 can be mounted on
a top-hat rail.

O Note “Environmental conditions” in Section
“5.1 Technical data” when determining the place
of installation!

Simply clip the device onto the top-hat rail (EN 50 022) (see
Fig. 1).

Fig. 1. Mounting on top-hat rail 35x15 or 35x7.5 mm.

4. Electrical connections

Connect the electric conductors acc. to the instructions on
type label. Note, that the direction of energy and the phase
sequence are adhered to.

Make sure that all cables are not live when
making the connections!

Impending danger by high input voltage or
high power supply voltage!

O Note that, ...

D ...the data required to carry out the prescribed
measurement must correspond to those marked
on the nameplate of the SINEAX M 561 / M 563
(=& measuring input, (5= measuring outputand
—() power supply, see Fig 2)!
...the resistance in the output circuit may not over-
range the current output value
15V
| [MA]
(I, = current output value)

R, max. [kQ]<

and not underrange the voltage output value

UAN [\/]
1mA
(U, = voltage output value)

R, min. [kQ] >

...the measurement output cables should be twisted
pairs and run as far as possible away from heavy
current cables!

In all other respects, observe all local regulations when

selecting the type of electrical cable and installing them!
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. If power supply is taken from the measured voltage
Function Connect. internal connections are as follow:
Measuring input AC current L1 1/3
_@ L2 4/6 Application (system) Internal connection
IL3 7/9 Terminal / System
AC voltage  UL1 2 ]
uL2 5 Single-phase AC current 2/11 (L1-N)
uL3 8 4-wire 3-phase 2/11 (L1 -N)
N 11 symmetric load
Outputs Analog All other (apart from 2/5 (L1-L2
Cie _ 15 feature 9, lines E, F and J)
G A
16
G” - 17 A B
B + 18 G &>
Power supply AC ~ 13 —‘ T —‘ T RS 232
- I BEEES=E -
bC - 13 15 16 17 18 19 20
14 (0]0]0]0]0]@)
RS 232 C interface
*) M 561: Output A
M 562: Outputs A and B
OO00O0OO0OOOOOOOO
(| 12345678 91011121314 ]
TI—H—H* HHTI—H?HHHHH
It | I s | lis =
o | I 2e®,
Uu U Uis N
—&) Measuring inputs, acc. to measuring mode
Measuring inputs
System / .
Application Terminals
) @@
. L -
Single-phase i
AC system i |
L L1 o-m—- L1
K L
N % N % N
D,
d-wire PR - -
3-phase
symmetric L3 L3 L3
load N N N
I: L1
Connect the voltage according to the following .
table for current measurement in L2 or L3: Current transf. Terminals 2 11
L2 1 3 L2 N
L3 1 3 L3 N
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Measuring inputs

System / ,
application Terminals
0.0,
L1 L1
3-wire L2 L2
3-phase L3 L3
symmetric
|
I?Eflj Connect the voltage according to the following table for current measurement in L2 or L3:
Current transf. Terminals 2 5 8
L2 1 3 L2 L3 L1
L3 1 3 L3 L1 L2
3-wire L1 L1 L1
3-phase
symmetric L2 L2 L2
Phase-shift
IULE -L2 Connect the voltage according to the following table for current measurement in L2 or L3:
Current transf. Terminals 2 5
L2 1 3 L2 L3
L3 1 3 L3 L1
®
3-wire
3-phase
symmetric L -
load L2
Phase-shift L3
U: L3 -1
l: L1

Connect the voltage according to the following table for current measurement in L2 or L3:

Current transf. Terminals 8 2
L2 1 3 L1 L2
L3 1 3 L2 L3
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Measuring inputs

System / )
application Terminals
90 ©.0)
3-wire ) -
3-phase
symmetric L1 L1 L1
load
Phase-shift L2 L2 L2
U:L2-L3 L3 L3 L3
I: L1
Connect the voltage according to the following table .
for current measurement in L2 or L3: Current transf. Terminals | 5 8
L2 1 3 L3 L1
L3 1 3 L1 L2
000000 @EEOEOO
= ] 7
\
L
L1 L1
3w L2 L2
-wire
L3
3-phase L3
asymmetric
load
L1
L2
L3
0000, EE ©®
1
L1 L1 L?k ¢
4-wire P t:za o- -0
- L3
K L
3-phase ) N % N 5
asymmetric
load
L1 -
L2 =
L3 O-—-o 3 single-pole insulated voltage transformers
N % in high-voltage system
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Measuring input

System / ,
application Terminals
Q0
4-wire J EE IS Y
3-phase L ! | i =
asymmetric ‘ [ 1
load, L1 i eI H
OpenYl L2 - — L2
connection L3 2.-.6 % L3
N N
2 single-pole insulated voltage transformers
Low-voltage system in high-voltage system

5. Commissioning

The power supply to the

Prior to starting, check that the connection
data of the transducer agrees with the sys-
tem data (see type label).

switched on and the signals applied to the measuring

transducer can then be

inputs.
5
1
-A+ ] | [ T RS Canile Bauer AG Svitzerland -
O+ A LF -1.-05.0 0.-5.-20mA [ SINEAX M 561
Ord: 125931/1006319 2
_ ADO#CE@T3
([ 57.74v 1A 50Hz (4dokv/57.74v 2500/1)  ~ -0 g%jggﬁz“;ﬁgy
HJuil T2 Juli2T13Tusl13]  [N] x4
5
1
-A+ | -B+ | | | RS Camille Bauer AG Switzerland +— 1
(> A LF -1.-05.0 0.-5.-20mA | SINEAX M 562
G”B P 0.5001100MW 0.—10mA Ord: 125931/1006319 2

A Oy CE@ 13

_®

57.74V 1A 50Hz (440KkV/57.74V 2500/11A)  ~

1 lutl 2 Ju2li2 13 Jus] i3

50/60Hz 7VA
N —

—~ +

_.O AC/DC 24-60V }

4

—) Measuring input
Rated value of the
input voltage Ur
Rated value of the
input current Ir
The figures in brackets
are the ratios of the main
v.t’s and c.t’s referred
toUrand Ir
Nominal frequency
System
~e.g. AC current

Fig. 2. Declaration to type labels.

(5 Measuring output
Output signal

—() Power supply

1 Manufacturer

2 Works No.

3 Test and conformity
mark

4 Terminals

Input quantities and
power supply

5 Terminals
Output quantities

5.1 Technical data

Symbols

Symbols | Meaning

X Measured variable

X0 Lower limit of the measured variable

X1 Break point of the measured variable

X2 Upper limit of the measured variable

Y Output variable

YO Lower limit of the output variable

Y1 Break point of the output variable

Y2 Upper limit of the output variable (Hardware)

Y2 SW Programmed upper limit of the output
variable

U Input voltage

Ur Rated value of the input voltage

Uiz Phase-to-phase voltage L1 - L2

U223 Phase-to-phase voltage L2 - L3

U 31 Phase-to-phase voltage L3 - L1

U1N Phase-to-neutral voltage L1 - N

U2N Phase-to-neutral voltage L2 - N

U3N Phase-to-neutral voltage L3 - N

| Input current

I AC current L1

12 AC current L2

13 AC current L3

Ir Rated value of the input current

IM Average value of the currents (11 + 12 +13) /3

IMS Average value of the currents and sign of
the active power (P)

1B RMS value of the current with wire setting
range (bimetal measuring function)

IBT Response time for IB

BS Slave pointer function for the measurement
of the RMS value IB
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BST

Fn

P1

P2

P3

Q1

Q2

Q3

S1

S2

S3

Sr

PF
PF1
PF2
PF3
QF
QF1
QF2
QF3
LF

LF1

LF2

LF3

Rn

Hn
CT

Response time for BS

Phase-shift between current and voltage
Frequency of the input variable

Rated frequency

Active power of the system P = P1 + P2 + P3

Active power phase 1
(phase-to-neutral L1 — N)

Active power phase 2
(phase-to-neutral L2 — N)

Active power phase
(phase-to-neutral L3 — N)
Reactive power of the system
Q=Q1+Q2+Q3

Reactive power phase 1
(phase-to-neutral L1 — N)

Reactive power phase 2
(phase-to-neutral L2 — N)

Reactive power phase 3
(phase-to-neutral L3 — N)

Apparent power of the system

Apparent power phase 1
(phase-to-neutral L1 — N)

Apparent power phase 2
(phase-to-neutral L2 — N)

Apparent power phase 3
(phase-to-neutral L3 — N)

Rated value of the apparent power of the
system

Active power factor cosoe = P/S
Active power factor phase 1 P1/S1
Active power factor phase 2 P2/S2
Active power factor phase 3 P3/S3
Reactive power sin ¢ = Q/S
Reactive power factor 1  Q1/S1
Reactive power factor 2 Q2/S2
Reactive power factor 3 Q3/S3
Power factor of the system

LF =sgnQ - (1 - |PF))

Power factor phase 1

sgnQ1 - (1 - |PF1)

Power factor phase 2

sgnQ2 - (1 - |PF2)

Power factor phase 3

sgnQa3 - (1 - |PF3))

Factor for the intrinsic error

Output load

Rated burden

Power supply

Rated value of the power supply

c.t. ratio

v.t. ratio

Measuring input

Waveform:

Rated frequency:

26

Sinusoidal

50 or 60 Hz

Consumption [VA] (with
external power supply): Voltage circuit: U? / 400 kQ
Current circuit: <12 - 0.01 Q

Thermal rating of inputs

Input variable| Number Duration |Interval
of of between two
inputs overload |overloads

Current 400 V single-phase AC system

circuit 693 V three-phase system

12A —_— continu. _—

120 A 10 1s 100 s

120 A 5 3s 5 min.

250 A 1s 1 hour

Voltage circuit

480Vv/831 V' |— contin. —

600 V/1040 V' |10 10s 10s

800 V/1386 V' |10 1s 10s

" Maximum 264 V across the power supply when it is obtai-
ned from the measured variable with a power supply unit for
85 - 230 V DC/AC and maximum 69 V with a power supply
unit for 24 - 60 V DC/AC.

Analog outputs (o=

For the outputs A and B:

range of output
lead

Output Impressed Impressed
variable Y DC current DC voltage
Full scale Y2 1<Y2<20mA |5<Y2<10V
Limits of output
signal for input
overload
and/or R=0 |1.2-Y2 40 mA

R—> |30V 1.2Y2
Rated useful Y2 Y2

75V 15V
0< <

Y2

< < oo
2mA  1mA

AC component
of output signal
(peak-to-peak)

<0.02Y2

<0.02 Y2

The outputs A and B may be either short or open-circuited.
They are electrically insulated from each other and from all
other circuits (floating).

All the full-scale output values can be reduced subsequently
using the programming software, but a supplementary error

results.




System response

Accuracy class:

(the reference value is the full-scale

value Y2)
Measured Condition Accuracy
variable class"
System:
Active, reactive 0.5<X2/Sr<1.5 05c
and apparent 0.3<X2/Sr< 0.5 1.0c
power
Phase:
Active, reactive 0.167 < X2/Sr<0.5 | 0.5¢c
and apparent 0.1<X2/Sr<0.167 | 1.0c
power
0.5Sr<S<1.58Sr, 05¢
X2-X0)=2 ’
0.5Sr<S<1.58Sr, 10c
1<(X2-X0)<2 ’
0.5Sr<S<1.58Sr,
Power factor, 05< (X2 _ XO) <1 20c
active power and
reactive power 0.1Sr<S<0.5Sr, 10c
X2-X0)=2
0.1Sr<S<0.5Sr, 20¢
1<(X2-X0)<2 ’
0.1Sr < S < 0.5Sr, 40c
0.5<(X2-X0) <1 ’
AC voltage 0.1Ur<U<12Ur |05¢c
AC current/ 01lr<I<12lr |05¢c
current averages
0.1Ur<suU<12Ur
System frequency | resp. 0.15+0.03 c
01Ir<i<121r

" Basic accuracy 1.0 c for applications with phase-shift

Duration of the

measurement cycle:

Response time:

Approx. 0.6 to 1.6 s at 50 Hz,

depending on measured variable
and programming

1 ... 2 times the measurement

Y \%
I o X0/YO0 o X0/Y0
| eX2/Y2 AX1/Y1
| o X2/Y2
| X alx
I
I
I
: /
I
A
——-— Limit of the ——— Limit of the
output range output range

Fig. 3. Examples of settings
with linear characteristic.

Fig. 4. Examples of settings
with bent characteristic.

(System response inversely configurable)

Influencing quantities and permissible variations

Acc. to IEC 688

Safety

Protection class:

Enclosure protection:

Il (protection isolated,
IEC 1010)

IP 40, housing

(test wire, IEC 529)
IP 20, terminals
(test finger, IEC 529)

Pollution degree: 2
Installation category: Il (with < 300 V)
Il (with > 300 V)
Insulation test: Inputs: 300V?2
600V ?
Power supply: 230V
Outputs: 40V
Power supply -0
AC/DC power pack (DC or 50/60 Hz)
Rated voltage Tolerance
24 - 60VDC/AC DC-15to + 33%
85 - 230V DC/AC AC +15%

Power consumption:

Option

Power supply from
measuring input

<5Wresp. <7 VA

cycle

Factor c (the highest value applies):

Linear characteristic: YO

Bent characteristic:

X0<X<X1

X1 <X <X2

Y1-Y0

X1-X0

(self powered):

224 -60VACor
85-230VAC

A Please note the max. and min. measuring
input voltage!

Type label Input voltage Tolerance | Power

inscription range supply

(* acc. to appli- | = internal power connec-

cation N or U2) | supply range tion

Self powered

by U1/* 24 -60V AC

(int. 24-60 V) Internal
+15% measuring

Self powered input

by U1/* 85-230VAC

(int. 85-230 V)

2 Qvervoltage category llI

3 Overvoltage category Il
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Programming connector on transducer

The programming connector on the transducer is connected
by the programming cable PRKAB 560 to the RS-232 inter-
face on the PC. The electrical insulation between the two is
provided by the programming cable.

Ambient conditions

Nominal range of use
for temperature: 0...15...30...45°C
(usage group II)

Operating temperature: —10 to + 55 °C

Storage temperature: -40to + 85 °C
Annual mean

relative humidity: <75%
Altitude: 2000 m max.

Indoor use statement

5.2 Programming the transducer A

The transducers SINEAX M 561 / M 562 have an integrated
RS 232 C interface (SCI).

The existing programmation can be matched conveniently
to a changed situation and stored via the “Configuration
software for M 560” (Order number 146 557).

For this purpose, the RS 232 output of the transducer must
be connected to a PC via the RS 232 C (SCI) programming
cable (Order number 147 779 and 143 587) and the trans-
ducer must be supplied with power supply.

The configuration software has an easy-to-operate, clear
menu structure which allows for the following functions to
be performed:

e Reading and displaying the programmed configuration of
the transducer

e (Clear presentation of the input and output parameters

e Transmission of changed programmation data to the
transducer and for archiving of a file

e Protection against unauthorized change of the program-
mation by entry of a password

e Configuration of all the usual methods of connection (types
of power system)

| [oter Spanrungaptaa E| |

Bl * noemal
Rmgeachies sene Hotitorm Humz,ﬁn F-':m L
# Vieriestes, Lngieich betastet

| Dredsiter, ungheich belastat (Aean)
|* Vierisiten, Lngleich Eainsiet (Cpen-]

| Drestieiter, glesch belastet {112 11)
| Dredleiter, gheich belastet (U31.11)
| Draadaitar, ghassh ainatat (L2311}

Fig. 5. Presentation of all programmation parameters in the main
menu.
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e Easy change of input and output parameters

WARNING: Watch for maximum input voltage on transdu-
cers withinternal power supply connection from measuring
input:

Maximum input
voltage across the
power supply

Power supply

Power supply | o ction

24- 60V AC Internal from 69 VAC
measurin
85-230VAC  |inout 9 |26avAc

e Selection possible for frequency measurementvia voltage
or current

e Possibility to reset the slave pointer of the output quantity
involved

e Parameter setting of outputs A and B (input of measu-

red quantity, upper limits, limitation of upper limits and
response time per output, possible up to max. 30 s)

e Graphics display of the set system behaviour of each
output

B T e T P T el === TENTAD v

Fig. 6. Displaying, recording and evaluation of measurements.

Provision is also made for the following ancillary functions:

¢ Displaying, recording and evaluation of measurements on
aPC

e The simulation of the outputs for test purposes
e Printing of nameplates

6. Reconfiguring the analog outputs

The alternative configurations for the analog outputs can be
seen from Table 1.

Table 1:

Action Procedure

Change the current full-

scale value from, for example,
20 mAto 10 mA

(a hardware setting always
thas to be made when
changing from a lower to

a higher value)

Reconfigure the
software,

but do not change the
hardware setting.
Accuracy is reduced.




Unauthorized repair of alteration of the unit
invalidates the warranty!

7. Notes of maintenance

No maintenance is required.

8. Releasing the transducer

Release the transducer from a top-hat rail as shown in
Fig. 7.

Fig. 7

9. Dimensional drawing

112.5

HEEEEE
15 16 17 18 19 20 [ ]
000000

69.1

OO0000000000000
1234567 8 91011121314
HEAEEAEAEEEEEEH

1141 105

Fig. 8. Housing P20/105 clipped onto a top-hat rail (35 x15 mm or
35x7.5 mm, acc. to EN 50 022.

10. Safety notes

Before you start the device check for which power supply
it is built.

Verify that the connection leads are in good condition and
that they are electrically dead while wiring the device.

When it must be assumed that safe operation is no lon-
ger possible, take the device out of service (eventually
disconnect the power supply and the input voltage!).

This can be assumed on principle when the device shows
obvious signs of damage.

The device must only be used again after troubleshooting,
repair and a final test of calibration and dielectric strength
in our factory or by one of our service facilities.

When opening the cover, live parts may be ex-
posed.

Calibration, maintenance or repair with the device
open and live must only be performed by a qualified
person who understands the danger involved. Capa-
citors in the device may still be charged even though
the device has been disconnected from all voltage
sources.
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11. Konformitatserklarungen / Certificats de conformité / Declarations of conformity

SINEAX M 561

C€

Dokument-Nr./
Document.No.:

Hersteller/
Manufacturer:

Anschrift /
Address:

Produktbezeichnung/
Product name:

Typ / Type:

EG — KONFORMITATSERKLARUNG =
DECLARATION OF CONFORMITY

M561

Camille Bauer AG

Switzerland

Aargauerstrasse 7

CH-5610 Wohlen

Programmierbarer Multi-Messumformer
Programmable Multi-Transducers

SINEAX M 561

Das bezeichnete Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender Europédischer Richtlinien G-
berein, nachgewiesen durch die Einhaltung folgender Normen:

The above mentioned product has been manufactured according to the regulations of the fol-
lowing European directives proven through compliance with the following standards:

Nr. / No. Richtlinie / Directive
89/336/EWG Elektromagnetische Vertraglichkeit - EMV - Richtlinie
89/336/EEC Electromagnetic compatibility -EMC directive
EMV / Fachgrundnorm / Messverfahren /
EMC Generic Standard Measurement methods
Stéraussendung / EN 50 081-2 : 1993 EN 55011 : 1998 + A1 : 1999
Emission
Stérfestigkeit / EN 61000-6-2 : 2001 IEC 61000-4-2 : 1995+A1:1998+A2:2000
Immunity IEC 61000-4-3 : 1995+A1:1998+A2:2000
IEC 61000-4-4 : 1995+A1:2000
IEC 61000-4-5 : 1995+A1:2000
IEC 61000-4-6 : 1996+A1:2000
IEC 61000-4-8 : 1993+A1:2000
IEC 61000-4-11:1994+A1:2000
Nr. / No. Richtlinie / Directive
73/23/EWG Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter Span-
nungsgrenzen - Niederspannungsrichtlinie - CE-Kennzeichnung : 95
73/23/EEC Electrical equipment for use within certain voltage limits - Low Voltage
Directive - Attachment of CE mark : 95
EN/Norm/Standard [IEC/Norm/Standard
EN 61 010-1: 1993 [IEC 1010-1: 1990 + A1 : 1992

Ort, Datum /
Place, date:

Unterschrift /

/f-\ .

Signature:

A

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den
genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusicherung
von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten
Produktdokumentationen sind zu beachten.

Wohlen, den 23.August 2005

M.Ulrich

Leiter Technik

This declaration certifies compliance with the above mentioned
directives but does not include a property assurance.

The safety notes given in the product documentations, which are
part of the supply, must be observed.
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SINEAX M 562

C€

Dokument-Nr./
Document.No.:

Hersteller/
Manufacturer:

Anschrift /
Address:

Produktbezeichnung/
Product name:

Typ / Type:

EG — KONFORMITATSERKLARUNG =—
DECLARATION OF CONFORMITY

M562
Camille Bauer AG
Switzerland

Aargauerstrasse 7
CH-5610 Wohlen

Programmierbarer Multi-Messumformer
Programmable Multi-Transducers

SINEAX M 562

Das bezeichnete Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender Europédischer Richtlinien G-
berein, nachgewiesen durch die Einhaltung folgender Normen:

The above mentioned product has been manufactured according to the regulations of the fol-
lowing European directives proven through compliance with the following standards:

Nr. / No. Richtlinie / Directive

89/336/EWG Elektromagnetische Vertraglichkeit - EMV - Richtlinie
89/336/EEC Electromagnetic compatibility -EMC directive

EMV / Fachgrundnorm / Messverfahren /

EMC Generic Standard Measurement methods

Stéraussendung /
Emission

EN 50 081-2 : 1993 EN 55011 : 1998 + A1 : 1999

Stérfestigkeit / EN 61000-6-2 : 2001 IEC 61000-4-2 : 1995+A1:1998+A2:2000
Immunity IEC 61000-4-3 : 1995+A1:1998+A2:2000
IEC 61000-4-4 : 1995+A1:2000
IEC 61000-4-5 : 1995+A1:2000
IEC 61000-4-6 : 1996+A1:2000
IEC 61000-4-8 : 1993+A1:2000
IEC 61000-4-11:1994+A1:2000
Nr. / No. Richtlinie / Directive
73/23/EWG Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter Span-
nungsgrenzen - Niederspannungsrichtlinie - CE-Kennzeichnung : 95
73/23/EEC Electrical equipment for use within certain voltage limits - Low Voltage
Directive - Attachment of CE mark : 95
EN/Norm/Standard [IEC/Norm/Standard

EN 61 010-1: 1993

IEC 1010-1: 1990 + A1 : 1992

Ort, Datum /
Place, date:

Unterschrift /

-

Signature:

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den
genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusicherung
von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten
Produktdokumentationen sind zu beachten.

Wohlen, den 23.August 2005

M.Ulrich

Leiter Technik

This declaration certifies compliance with the above mentioned
directives but does not include a property assurance.

The safety notes given in the product documentations, which are
part of the supply, must be observed.
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